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Recursos usados 

• ESP WROOM 32 

• Módulo TFT LCD 1,44” RGB  

• Driver DRV8825 

• 2 Potenciômetros: 10k e 50k 

• Capacitor Eletrolítico 220uF 

• Motor de Passo 



Intenção dessa aula 
 

1. Montar um laboratório para motores 

de passo 

 

2. Introdução à programação Multitask 

no ESP 32 

 

3. Mostrar como calcular valores de 

tensão, corrente de motores de passo 

 

4. Testar diversos tipos de motores 

 



Montagem... 



Montagem do Display... 
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Ligações do Display... 

ESP32 DISPLAY 

3V3 5V 

GND GND 

3V3 LED 

D18 SCL 

D23 SDA 

D02 RS 

D04 RST 

D05 CS 



Montagem do DRV8825... 
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Ligações do DRV8825... 

ESP32 DRV8825 

D25 RST 

D26 SLP 

D34 ENA 

D35 M0 

D32 M1 

D33 M2 

D14 DIR 

D27 STP 

GND GND 



Ligação dos Potenciômetros 

DRV8825 

(Controle de 

Corrente) 

VELOCIDADE 

ESP32 D13 D12 

Para melhorar a manipulação do controle 

de corrente do DRV8825, trocamos o 

potenciômetro de ajuste do driver por 

outro maior, porém de mesma resistência 

(10K ohms). 

  



Como calibrar a entrada de dados 

Para fazer a calibração dos dados 

coletados para calcular a tensão sobre o 

cursor do potenciômetro do driver 

DRV8825, usamos o Excel. 

 

Primeiro coletamos os valores de AD da 

porta de entrada do ESP que varia de 0 a 

4095. 

 

Com um multímetro, medimos a tensão do 

cursor do potenciômetro do driver em 

cada momento. 

  

Valor do AD 
Tensão em 

Milivolts 

10 128 

144 241 

332 396 

540 558 

656 656 

784 764 

976 915 

1200 1092 

1362 1228 

1514 1349 

1845 1618 

2188 1894 

2385 2059 

2711 2321 

2927 2483 

3263 2705 

3647 2897 

3983 3039 

4091 3080 



Como calibrar a entrada de dados 

Com os valores coletados, basta 

gerar um gráfico de dispersão.  



Como calibrar a entrada de dados 

Clique com o botão direito em qualquer 

ponto do gráfico e depois em “Adicionar 

Linha de Tendência” 



Como calibrar a entrada de dados 

Depois selecione “Linear”, 

“Exibir Equação no gráfico” e 

“Exibir valor de R –quadrado no 

gráfico”. 



Como calibrar a entrada de dados 

O Excel gera a equação linear,  que será usada no código. 

  

O R² significa o 

desvio dos valores, 

quanto mais próximo 

de 1, menor é o 

desvio. 

  



Código... 

Configurações 

Funções Globais 

Core 0 Core 1 

ESP32 (Dual 

Core) 

Declarações Globais 

Loop Loop 

Task 1 Task 2 
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Código... 

Configurações 

Funções Globais 

Core 0 Core 1 

ESP32 (Dual 

Core) 

Declarações Globais 

Loop Loop 

Task 1 Task 2 



Código... 
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Observação: 



Medindo a indutância dos motores de passo 

 Nossas medidas 
do Nema 17  

Indutância 

Bobina 
1 

2,90mH 

Bobina 
2 

6,38mH 

Datasheet 
do Nema 17 

Indutância 

3mH 



 Nossas medidas do Nema 17  

Indutância 

Bobina 1 2,90mH 

Bobina 2 6,38mH 

Datasheet do Nema 17 

Indutância 3mH 

Porque ocorre diferença 

entra as bobinas 

? 

Medindo a indutância dos motores de passo 



Medindo a indutância dos motores de passo 

Porque ocorre diferença entra as bobinas? 

Devido ao alinhamento dessas bobinas com o imã do eixo, 

as medidas podem sofrer alterações pois o imã pode incidir 

no campo magnético das bobinas. 



Medindo a indutância dos motores de passo 

Porque ocorre diferença entra as bobinas? 

Repare que a bobina A está alinhada ao um conjunto de 

imãs do eixo, portanto o valor medido maior que das outras 

bobinas medidas 



Medindo a indutância dos motores de passo 

Porque ocorre diferença entra as bobinas? 

Quando as bobinas não estão alinhadas a um conjunto de 

imãs do eixo, o valor medido é o valor real da indutância do 

motor, portanto o menor valor medido. 



Medindo Motores de passo 

 Nossas medidas do Nema 17  

Resistência Indutância 

Bobina 1 1,94Ω 2,90mH 

Bobina 2 1,78Ω 6,38mH 

Datasheet do 
Nema 17 

Resistência 

2Ω 

Indutância 
 

3mH 
 

Menor  

medida 



Teste Prático 

Nema 17 

Tensão Consumo 
Tensão no 

Potenciômetro 
Controle de Corrente 

do Driver 
Giros por minuto 

(RPM) 

12,4v 0,40A 660mv 1.32A 213 



Medindo Motores de passo 

 Nossas medidas do Motor 
grande de impressora 

Resistência Indutância 

Bobina 1 0,85Ω 1,82mH 

Bobina 2 0,86Ω 3,25mH 

Menor  

medida 



Teste Prático 

Motor Grande de Impressora 

Tensão Consumo 
Tensão no 

Potenciômetro 
Controle de Corrente 

do Driver 
Giros por minuto 

(RPM) 

12v 0,50A 1008mv 2,02A 204 



Medindo Motores de passo 

 Nossas medidas do Motor 
pequeno de impressora 

Resistência Indutância 

Bobina 1 39,3Ω 51,2mH 

Bobina 2 39,1Ω 79,0mH 

Menor  

medida 



Teste Prático 

*Para motores 

de 20 passos por 

volta: RPM*10 

Motor Pequeno de Impressora 

Tensão Consumo 
Tensão no 

Potenciômetro 
Controle de Corrente 

do Driver 
Giros por minuto 

(RPM) 

12v 0,26A 329mv 0,66A 1010* 



Medindo Motores de passo 

 Nossas medidas do Motor 
de Driver de DVD 

Resistência Indutância 

Bobina 1 51,5Ω 29,7mH 

Bobina 2 51,2Ω 26,9mH Menor  

medida 



Teste Prático 

*Para motores 

de 20 passos por 

volta: RPM*10 

Motor de driver de DVD 

Tensão Consumo 
Tensão no 

Potenciômetro 
Controle de Corrente 

do Driver 
Giros por minuto 

(RPM) 

12v 0,29A 322mv 0,64A 2060* 



Em www.fernandok.com 
 
Download arquivos PDF e INO do código fonte 
 
 

36 

http://www.fernandok.com/

